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Configuraciones estilos de Levantamiento

Los estilos de levantamiento definen los parametros para configurar los instrumentos y
comunicarse con ellos, y para medir y almacenar los puntos. En un levantamiento GNSS,
el Estilo levantamiento le de instrucciones a los receptores base y movil para que éstos
lleven a cabo funciones requeridas por un tipo de levantamiento especifico.

=8 Mo hay trab W = s
o —
Contralador... . . .,
Bibliotecas de caract, y atributos Para cambiar la configuracion del software
E stilos levantamiento Trimble Survey Controller para diferentes
Perfiles de marcada tipos de levantamiento, seleccione
Opeiones Configuracion / Estilos levantamiento  en
Acerca de Trimble Survey Contraller bapa el menu principaL
‘M M eri)
Favoritos
Levantamiento Cogo Instrumento T
Salir Enter
bl Estilos levantamiento ab 7| =X
Nomb | Medir...| Modificado | ™ i
ombre edir... | Modificado Por defecto, aparecen 4 estilos de
FastStatic ZKB 9/2/2010 levantamiento.
PPK ZKB 2372010
RTK ZKB  9/2/2010 FastStatic : levantamiento Estatico rapido
RTK & infill ZKB 922010
Mapa . . L
Mot PPK: Levantamiento Cinematico Post-
=™ | proceso
Favonitos
1] | 2 || Cambiara)| RTK: Levantamiento Cinematico Tiempo
Ezc . . Editar real
Hugvo ‘ Copiar | Elirninar | IR |

RTK & infill : levantamiento RTK y Relleno, Este tipo de levantamiento le permite
continuar un levantamiento cinematico cuando se pierde el contacto radial. Los datos de
relleno deben ser con posprocesamiento.
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Levantamiento FastStatic (estatico rapido)

Un levantamiento FastStatic es un levantamiento con posprocesamiento que utiliza
ocupaciones de hasta 20 minutos para capturar datos brutos GNSS. Los datos se
posprocesan para lograr precisiones subcentimétricas. Tipicamente, los tiempos de
ocupacién varian dependiendo del nimero de satélites. Se requiere un minimo de cuatro

satélites.

8 FastStatic ¥ =
—3
Opciones hase
Punto FastStatic
Teléemetro de laser

tapa

Meni

Favoritos

Cambiar a

E Edit
** Almac. 4_|| =

Opciones movil y base.

Por lo general, cuando la instalacion de una estacion total GNSS consiste en un receptor
base y uno mdvil, asegurese de que el tipo de levantamiento seleccionado en el campo
Opciones movil y en el campo Opciones base sea el mismo.

=8 Opciones mivil 2| =X

Tipo de levantamisnto: — En esta pantalla se configura

principalmente,

Dispasitiva de reqistro; Intervala regiskro;

[Controlador| | [15s] = Dispositivo de registro : seleccionar

EmrEs Bl EnE s S0l entre, almacenar los datos en la

v memoria interna del receptor GPS

Mascara elevarian: Mapa | (RECEPTOR), y la memoria de la

[10° | »| ben) libreta (CONTROLADOR).

Mascara PDOP; Farvornitoz

6.0 I» 1“3 .| Intervalo registro : se define un

tiempo en el cual el receptor
Esc Aceptar almacenara datos, Los intervalos de

4+—l|| Registro de la base y el mévil deberan

B corresponderse (o ser multiplos) entre

si.

Nota. En el receptor base siempre dejar registrando datos en la memoria interna del receptor, ya que con la
libreta También se configura el equipo Mdvil.
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Nombre de Archivo Auto : si se coloca un ticket en esta opcién, los archivos de
nombraran de forma automética.

Los primeros 4 numeros del archivos (2187),

m— iflﬁngci lT':'l corresponden a los 4 Gltimos nimeros de serie del
aad equipo con el cual fueron capturados.
155 KB
Los siguientes tres nimeros (362), corresponden al dia
Juliano.

El ultimo numero (0), corresponde al numero de sesiones realizadas durante el dia,
(numero de archivos grabados), comenzando desde el 0.

Las extensiones de los archivos seréan *.t01, .t02, .dat

Mascaras de Elevaciéon : Debera definir una mascara de elevacién debajo de la cual no
se consideraran los satélites

Mascaras PDOP : Para la opcién movil, defina una mascara PDOP. El software Trimble
Survey Controller emite advertencias de PDOP alta cuando la geometria de los satélites
sobrepasa ese umbral. El valor por defecto es de 6.

=8 Opciones mivil 2| =X
-F . . .
Antena TIpOI se conflgurara el tIpO de antena
Tipo: del equipo con el que se esta
[R8 GNSS/SPS88x Internal| | trabajando.
Medido a:
Base del soporte de la antena|v| Mapa
Altura ankena: mimero de pieza: -
[? 1»|  60158-00 Mend
i‘iﬁlmeru de serie; ] 2{3 Farvornitoz
u w || Cambiar a
Ezc Aceptar
I

Medido a: se configura donde se realizara medicién de la antena, para q el software la
corrija, la lleve al centro de fase de la antena. (Este campo y la altura de antena sera
solicitado siempre que realice la medicion de un punto)

Encontraran tres opciones para medir la altura de antena,
- Base del soporte de la antena

- Centro del tope protector
- Centro de fase de la antena
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=8 Opciones mivil
Rastreo Rastreo : en esta opcién se activa el
Usar L2e: GRS L20: rastreo de sefiales dependiendo de las
Si ra gue capture por modelo de receptor.
GRS L& GLONASS:
|_ |7 tapa
T
3{3 Farvornitoz
= || Cambiar a
Ezc Aceptar
1 I
Rastreo de Sefiales Segun equipo
Receptores GPS L2C GPS L5 Glonass Galileo
5700 / 5800
R4 /R5 - - Si -
R6 Si - Si -
R7 Si Si Si -
R8 Si Si Si Si

Punto FastStatic

Se mide este tipo de puntos en un levantamiento FastStatic. Configure los tiempos
predefinidos en los que se miden los puntos FastStatic cal crear o editar un Estilo
levantamiento FastStatic; el tiempo por defecto por lo general es suficiente, para vectores
hasta 5km, para vectores mas largos incrementar el tiempo de medicion.

8 Punto FastStatic ab 7| =X
Almacen. punto auto; —
n
s i i L s Alm'e}cenar punto auto : activar esta
opcidn, para que receptos acepte los
Tiempo para 4 SWs: Tierpo para S SWs: tiempos configurados
[20m0s | [15mos Mapa || De no seleccionar, el usuario definira
Tiempo para 6+ Svs:
- cuando almacenar el punto.
[Bmos Mend P
Farvornitoz
Cambiar a
Ezc Aceptar
I
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Los tiempos de ocupacion por defecto son satisfactorios para la mayoria de los usuarios.
Si cambia un tiempo e ocupacioén, elija una configuracion de acuerdo con el nUmero de
satélites que el receptor esta rastreando.

Recuerde que ambos receptores deben rastrear el mismo satélite a la vez para que los

datos sean Utiles.

Recomendacion de Tiempos de medicion

El usuario debera definir tiempo de mediciones respecto a las longitudes de los vectores
medidos. Aqui se entrega una recomendacion de tiempos.

Almacenar Cambios

Longitud del Vector | Tiempos de Medicion
10 Km. 10- 20 min.
10 Km. — 20 Km. 30 min.
20 Km. — 50 Km. 60min.
50 Km. - 80 Km. 90 min.
80 Km. — 100 Km. 120 min.

28 FastStatic =X
—3
Opciones base
Punto FastStatic
Teléemetro de laser
tapa
tend
Favoritoz
Carnbiar a
E Edit
| ama. Ail

Es importante después de haber realizado
cambios en la configuracion Almacenar,

presionando el botén Almac.

cambios surtan efecto.

Para q los
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Configuraciones Levantamiento Cinematico Post -Proc

eso PPK

Los levantamientos cinematicos con posprocesamiento almacenan observaciones brutas

y las procesan posteriormente

2T e 7| - x
— 3
Opciones base
Punto topo
Puntoe de control observaio
Tiempos inicializacién PP
Teléemetro de laser
Ik apa
kenc
Favaritos
Cambiar a
E Edit
* Almac. Ail

Opciones movil y base.

Por lo general, cuando la instalacion de una estacion total GNSS consiste en un receptor
base y uno mdvil, asegurese de que el tipo de levantamiento seleccionado en el campo
Opciones movil y en el campo Opciones base sea el mismo.

=8 Opciones mvil 2] =%
Tipo de levantamiento: —
Cinematico PP -
Dispositivo de registro: Intervalo reqiskro; 0
Controlador V| 1s v|
Mombres de archivos auto:
'
i . Maps
Mascara elevacion: -
I-"]O ] b | kend
Mascara PDOP; Favoritos
6.0 > L3l | e
- w| | Cambiar a
Ezz Aceptar
I |

En esta pantalla se configura
principalmente,
Dispositivo de registro seleccionar

entre, almacenar los datos en la
memoria interna del receptor GPS
(RECEPTOR), y la memoria de la libreta
(CONTROLADOR).

Intervalo registro: se define un tiempo
en el cual el receptor almacenara datos,
Los intervalos de Registro de la base y
el movil deberan corresponderse (o ser

multiplos) entre si. Cabe destacar que en levantamientos cinematicos los intervalos de
registro son mucho menores que en levantamientos estaticos, debido a que los tiempos
de medicion de puntos son mucho menores

Nota. En el receptor base siempre dejar registrando datos en la memoria interna del receptor, ya que con la

libreta También se configura el equipo M4vil.
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Nombre de Archivo Auto : si se coloca un ticket en esta opcién, los archivos de
nombraran de forma automatica.

Los primeros 4 nimeros del archivos (2187),

m— ifﬁ;igz% ITDI corresponden a los 4 Ultimos nimeros de serie del
aad equipo con el cual fueron capturados.
155 KB
Los siguientes tres nimeros (362), corresponden al dia
Juliano.

El ultimo numero (0), corresponde al numero de sesiones realizadas durante el dia,
(numero de archivos grabados), comenzando desde el 0.

Las extensiones de los archivos seran *.t01, .t02, .dat

Mascaras de Elevacién : Debera definir una méascara de elevacién debajo de la cual no
se consideraran los satélites

Mascaras PDOP : Para la opcién movil, defina una mascara PDOP. El software Trimble
Survey Controller emite advertencias de PDOP alta cuando la geometria de los satélites
sobrepasa ese umbral. El valor por defecto es de 6.

=8 Opciones mivil 2| =X
-~ . . .
Antena Tipo : se configurara el tipo de antena
Tipo: del equipo con el que se esta
[R8 GNSS/SPS88x Internal| | trabajando.
Medido a;
Base del soporte de la antena|v| Mapa
Altura ankena: mimero de pieza: -
[? 1»|  60158-00 Mend
i‘iﬁlmeru de serig; ] 2{3 Fawvaritos
. w || Cambiar a
Ezc Aceptar
I |

Medido a: se configura donde se realizara medicion de la antena, para q el software la
corrija, la lleve al centro de fase de la antena. (Este campo y la altura de antena sera
solicitado siempre que realice la medicidn de un punto)

Encontraran tres opciones para medir la altura de antena,
- Base del soporte de la antena

- Centro del tope protector
- Centro de fase de la antena
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a8 Opciones mdvil
Rastreo Rastreo : en esta opcion se activa el rastreo
Usar L2e: GRS L2C: de sefales dependiendo de las que capture
Si v por modelo de receptor.
GPs LS GLOMASS:
l_ |7 M apa
tend
3 P Favoritoz
& || Cambiar a
Esc Aceptar
I |

Rastreo de Sefiales Segun equipo

Receptores GPS L2C GPS L5 Glonass Galileo
5700 / 5800
R4/ R5 - - Si -
R6 si - si -
R7 Si Si Si -
R8 Si Si Si Si
Punto Topo
8 Punto topo ab 7| - X
Incremento de punto auto: —
Incremento de punto : define un valor en
Control calidad: Almacen. punto auto: que se incrementara el nombre del punto.
y l_ - Por defecto 1
Tiernpo ocupacion: Muamero de mediciones:
[0m5s | [3 .
Mapa Almace. Punto auto : Seleccionar esta
Mend opcidn, para que el punto se almacene
Favorte: | @utomaticamente cuando se cumplan los
Cambiar oIl fi€MPOS configurados.
E=c Aceptar
e

Tiempo ocupacion ; Numero de mediciones : definen el tiempo durante el cual el
receptor esta estatico mientras mide un punto y los criterios para ambos deben cumplirse
antes de poder almacenar el punto. Una vez que se han satisfecho los criterios Tiempo
ocupacion y Numero de mediciones, Almac. estara disponible. Alternativamente, si
Almacén. punto auto esta habilitado, el punto se almacenara automaticamente.
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Punto de Control Observado

Un punto de control observado considera una mayor cantidad de observaciones, esto
para tomar puntos materializados que tengan g ser usados por ejemplo para iniciar un

levantamiento con Estacion Total.

=8 Punto de control observado

f = X
Almacen, punto auko: Control calidad: —
~RTK

Ndmero de mediciones:

180 Mapa
~Precision M ent
Tolerancia haorizontal: | Fawvaritos
[0.015m [»] E ——
Ezc Aceptar

Posprocesar : configurar tiempos de
medicion, para este tipo de puntos, los

tiempos por defecto funcionan

i=8 Punto de control obse

Tolerancia wertical:

[0.020m

[»]

Almace. Punto auto : Seleccionar esta
opcion, para que el punto se almacene
automaticamente cuando se cumplan los
tiempos configurados.

—Posprocesar

[10m0s

Tiempo para 4 5Ys: Tiempo para 5 SYs:

|  [Bmbs

Smis

Tiempo para 6+ SW¥s:

Favaritos
212

x| | Cambiar a

Ezc

Aceptar
1
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Tiempos de Inicializacion PP

Tiempos inicializacién PP para definir los tiempos de inicializacién. Generalmente, las
configuraciones por defecto son adecuadas.

=8 Tiermpos inicializacian PP ?|=1*] Sireduce algunos de estos tiempos,
) o — podra afectar el resultado de un

Tiempos de inic punto nuevo L11.2 levantamiento con posprocesamiento. Los
Lempopars 4 5Vs: - TiEmpo para S SYs: tiempos deberan incrementarse en lugar
[R0mos ] [15mos POS ¢ 9

, de reducirse.

Tiempo para 6+ SWs:

Bmis M ) - .

apa El nimero de satélites requerido depende

Tiempos de inic L1L2 OTF L de si esta utilizando satélites GPS

Tiempo para 5 Ss: Tiempao para G+ SYs: Favaritos solamente, 0 una com binacién de

[15m0s | [Bmos Cambiar sl Satélites GPS y GLONASS
Ezc Aceptar

I |

Métodos de Inicializacion.
Punto Conocido.

La inicializacion de punto conocido es la mas rapida y mas segura de todos los tipos
existentes. En ésta, tanto el receptor base como el mévil se instalan sobre puntos
topograficos conocidos o, puntos previamente topografiados; y el moévil permanece
estacionario durante un minimo de 30 segundos. Durante la fase de inicializacion, el
procesador de lineas base utiliza las coordenadas conocidas como informacion adicional

Punto Nuevo.

En la inicializacién estética es necesario que el receptor base ocupe un punto de
referencia conocido mientras el mévil ocupa cualquier otro punto. El movil permanece
estacionario en este punto durante el tiempo requerido para la ocupacién Estatica Rapida
normal. El tiempo de ocupacién variara en funcién del nimero de satélites disponible y del
tipo de receptores utilizados en el levantamiento. Téngase en cuenta las
recomendaciones sobre los tiempos de ocupacion Estatica Rapida y la experiencia con
que usted cuente respecto a disponibilidad de satélites y condiciones locales.

Inicializacién con posprocesamiento al vuelo (OTF)

En la inicializacién OTF es necesario mantener el enganche en cinco satélites. El receptor
base se coloca sobre un punto conocido y captura mediciones GPS. El moévil registra
mediciones durante el mismo tiempo, aungque no hace falta que permanezca estacionario
en ninguno de los puntos ni durante un tiempo determinado. El procesador de lineas base
puede utilizar estos datos para la inicializacién, incluso si el mévil no estuvo estacionario
en ningln momento durante la captura de datos.
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A

FIANZA.. TECNOLOGIA...

Levantamiento RTK, Cineméatico en tiempo real

Los levantamientos en tiempo real (RTK) utilizan una radio para transmitir sefiales de la
estacion base al mévil. EI movil luego calcula sus posiciones en tiempo real. Configure
este tipo de levantamiento al crear o editar un Estilo levantamiento, luego siga estos
pasos para llevar a cabo un levantamiento RTK:

Opciones mavil

Radio maovil

Opciones base l‘
Radio bhase

Punto topo

Punto de control observado

Punto rapido s
Puntos continuos —|| Mena
Replantear Eeaiias

Calibracidn ajuste
Taolarancia nuntos dunlicadas

E Edit
* Almac, 4_|| =

* [l Cambiar a

Opciones Base y movil

28 Opciones movil | =lx
Tipo de levantamiento: — Formato de emision: Para los levantamientos
RTK || \ cinematicos en tiempo real, el formato del
t mensaje de emisién puede ser CMR, CMR+,
Usar indice estacian: CMRX’ 0 RTCM RTK.
Cualquier » Mapa
Aviso para indice de estacion: - El valor por defecto es CM R+, que es un
v ME’T” formato usado por los receptores modernos de
i (1F2e= | Trimble. Es un tipo
wi| Cambizr 3|l modificado del registro CMR que mejora la
s Aoeplar eficiencia de una conexion de radio en los
+—| |evantamientos en tiempo real con anchura de

banda baja.
CMRXx es un formato de datos comprimidos que ha sido disefiado para manejar la carga
extra de sefiale GNSS adicionales de los sistemas GPS, GLONASS y Galileo
modernizados.
Elija CMRX si el receptor base transmite sefiales GNSS modernizadas o nuevas a los
moviles.
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Usar indice de Estacion

Si desea utilizar varias estaciones base en una frecuencia de radio, en el campo Usar
indice estacion, introduzca el nUmero de indice de estacién que desea emplear primero.
Si no quiere usar varias estaciones base en una frecuencia, introduzca el nimero de
indice de estacion que se introduce en la pantalla Opciones base.

Para utilizar una estacion base que esta funcionando en la frecuencia configurada en la

radio movil, presione Cualquiera.

8 Opciones mavil 2| =ix
Satélite diferencial: —
-
Ignorar condicidn:
[
Mascata elevacion:
1o [»] s
Mascara PDOP: ~
[5_0 ] > | (=Y
2 1 Favoritos
w| | Cambiar a
Ezc Aceptar
]
8 Opciones mivil ?2]=1%
—
Antena
Tipo:
[R8 GNSS/SPS88x Internal|+|
Medido a:
[Base del soporte de la antena|v| Mapa
Altura ankena: Mumero de pieza: -
[? ]»| 60158-00 Meni
r\;l.'lmeru:u de serie: 2},3 Favoritos
: w| | Cambiar a
Esc Aceptar
P |

Mascaras de Elevacion : Debera definir
una mascara de elevacion debajo de la cual
no se consideraran los satélites

Mascaras PDOP : Para la opcién movil,
defina una mascara PDOP. El software
Trimble Survey Controller emite
advertencias de PDOP alta cuando la
geometria de los satélites sobrepasa ese
umbral. El valor por defecto es de 6.

Tipo : se configurara el tipo de antena del
equipo con el que se esta trabajando.

Medido a : se configura donde se realizara medicion de la antena, para q el software la
corrija, la lleve al centro de fase de la antena. (Este campo y la altura de antena sera
solicitado siempre que realice la medicidn de un punto)
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e Opciones movil ?1=1Xll Rastreo: en esta opcién se activa el rastreo
ER de sefales dependiendo de las que capture
U 50 sl por modelo de receptor.

Si [v
GRS LS GLOMASS:
I_ F tapa
Mend
Favortos
13
3: Cambiar a
Ezc Aceptar
IR |

Rastreo de Sefales Segun equipo

Receptores GPS L2C GPS L5 Glonass Galileo

5700 / 5800

R4 /R5 - - si -
R6 si - si -
R7 Si Si Si -
R8 si si si Si

www.geocom.cl

skkok

Av. Salvador 1105 — Providencia — Santiago de Chile — Mesa Central 480 3600 — Fax 204 9535
jose.salas@geocom.cl ~ ***

hectorc@geocom.cl

Pagina 14 de 20



Configuracion radio Movil

8 Radio miwil =%
Tipo: —
Interna de Trimhle -
Método:
Mrimble 450/900] v |
Mapa
Mend
Favoritos
Cambiar a
Ezc Aceptar
]
= Configuracion radio

Conectado a:
Interna de Trimble

Modo de funcionamiento de la radio:
-

Frecuencia:

470.0000 MHz|

kapa

Modo de radio base: -

[TT450s a 4800 bps |~ Mend
Favoritos
Cambiar a

Hingun levant PDOP:?

Ezc Aceptar

]

Tipo : seleccionar el tipo de radio con la cual

se trabaja en el receptor movil,
habitualmente es la radio interna de
Trimble.

Modo de funcionamiento : sila radio

interna tiene la posibilidad de transmitir, se
podréa configurar como equipo Base, Mévil o
repetidor.

Frecuencia : Seleccionar la frecuencia en la
que esta transmitiendo la Base.

Protocolo : Este protocolo debe ser el

mismo que utiliza la base, configurar como TT450 a 4800bps (Trimtalk 450 a 4800

baudios).
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Configuracion Radio Base

Los datos en tiempo real entre el receptor y la radio o el médem de Base pasan a través
de Trimble Survey Controller.

b8 Hadio ba i I
Tipa: —
Mrimble HPB450 R4
Puerto del recephor:
-
Yelocidad en baudios: Paridad:
v
W eni
Favoritoz
Cambiar a
Esc Acepkar
Conectar ]

Tipo : Especificar el rito de radio externa que
se utiliza para enviar la informacién.

Puerto del Receptor : Especifique el puerto
del receptor al que esta conectada la radio o
el médem de mévil y la velocidad en baudios
para la comunicacion.

A través de Trimble Survey Controller se puede configurar:

- la frecuencia de una radio.

- cambiar el modo de una radio, de radio transmisor/receptor a radio-repetidor.
- cambie la velocidad de datos sin el cable.

28 Configuracion radio
Conectado a:

Trimbhle HPE 450
Modo de Funcionamiento de la radio:
Frecuencia:

[170.0000 MHz] |

bl apa

Modo de radio base: -

TT450s a 4800 bps | -| Mend
Favaritos
Cambiar a

Hingdn levant PDOP:?

Ezc Aceptar

IR |

Modo funcionamiento : Esta radio
puede funcionar como equipo Base y
repetidor, seleccione Base Movil Si la
utilizara como estacion Base.

Frecuencia : Seleccionar frecuencia
en la que transmitird. Debe ser
idéntica entre equipo Base y mdviles.

Protocolo : Este protocolo debe ser el mismo que utiliza la base, configurar como TT450 a
4800bps (Trimtalk 450 a 4800 baudios). De no estar disponible la velocidad 4800 bps,
seleccionar el mismo protocolo pero con velocidad de transmision 9600bps.
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mﬁm " CONFIANZA...TECN ..RESPALDO

Punto Topo
38 Punto topa b 7| =|x
Incremento de punto auko: —
Incremento de punto : define un valor en
o1 7 Almacen. punta auto: que se incrementara el nombre del punto.
B Por defecto 1
Tiempo ocupacion: Mimero de mediciones:
[Dm5s ] [3 .
Mapa Almace. Punto auto : Seleccionar esta
Mend opcion, para que el punto se almacene
Favaite: | @utomaticamente cuando se cumplan los
Cambiar oIl fi€MPOS configurados.
Ezc Aceptar
e

Tiempo ocupacion ; Numero de mediciones : definen el tiempo durante el cual el
receptor esta estatico mientras mide un punto y los criterios para ambos deben cumplirse
antes de poder almacenar el punto. Una vez que se han satisfecho los criterios Tiempo
ocupacién y Numero de mediciones, Almac. estara disponible. Alternativamente, si
Almacén. punto auto esta habilitado, el punto se almacenara automaticamente

Punto de Control Observado

Un punto de control observado considera una mayor cantidad de observaciones, esto
para tomar puntos materializados que tengan g ser usados por ejemplo para iniciar un

levantamiento con Estacién Total. Ademas para calcular calibraciones locales, medir los
puntos de control con este tipo de punto.

28 Punto de control observado

2 3
Almacen. punta auko; Contral calidad: —_—
H OC 1|~ Almacen. Punto auto : Seleccionar esta
opcién, para que el punto se almacene
S automaticamente cuando se cumplan los
Moimero de mediciones: tiempos configurados.
180
M apa
Precision Mend . .

N . RTK: definen el tiempo durante el cual el
Tolerancia harizontal: Favaritos , L. . .
[0.015m I» 1:2 _ receptor esta estético mientras mide un

¥|| Cambiar a}l Hynto. Si AlImacén. Punto auto esta
habilitado, el punto se almacenara
Ezc Aceptar L.
il automéaticamente.

Rtk captura datos segundo a segundo por tanto este tipo de punto se almacenara
autométicamente a los 3 min,
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Replantear

b= Replantear i =
—
Detalles punto recién replant.

Wer antes de almacenar: Tolerancia horizontal:

[0.000m ]|

Formato incremento replanten de punkos:

[Default : | V| Mapa

Formato incremento replanteon de lineas: -

[Default || Men

Formato incrementa replanteo de arcos: 1 (4 Favaoritos

|Dem“|t | hat w| | Cambiar a

Ezc Aceptar
1

Tolerancia horizontal en 0.100 m.

Formato Incremento replanteo

Detalles punto recién replanteado

Si desea ver las diferencias entre el punto
de disefio y el punto recién replanteado
antes de almacenar el punto.

Tolerancia Horizontal ; para ver las
diferencias cada vez, configure la
Tolerancia horizontal en 0.000 m.

Para ver las diferencias solamente si se
excede la tolerancia, configure la

: El software Trimble Survey Controller es compatible con

los informes de replanteo que el usuario puede definir, que le permiten configurar la
visualizacién de informacion replanteada en la pantalla Confirmar incrementos replanteo
gue aparece cuando habilita Ver antes de almacenar.

b= Renlantear i
Almacenar incrementos de cuadricula: —
v

Mostrar
Mostrar modo:
[Centrada en el usuario |V|
b apa

Cambiar auto a Fino:
|7 bd il
Incrementos (punkos); 3},4 Favoritos
[A Cuadricula |v| || Cambiar a
Ezc Aceptar

I |

Mostrar : configura el modo de
visualizacién de la informacion, a
replantear.

Incrementos : debera configurar el modo
gue mas le acomode de visualizar los
desplazamientos a realizar para llegar al
punto.

- Deltas de cuadricula.
- Azimuty distancia
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ANEXO 1

Medicién de la altura de una antena sobre un tripod e
La forma de medirla depende del equipo utilizado.

Antena Zephyr

Si esta antena esta montada sobre un tripode, mida la altura hasta la parte superior de la
ranura en el costado de la antena. Consulte el siguiente diagrama donde (1) es la antena
Zephyr, (2) es la altura corregida al CFA y (3) es la altura sin corregir.

0.046m

i

Antena geodésica Zephyr

Si esta antena esta montada sobre un tripode, mida la altura hasta la base de la ranura en
el costado de la antena.

Receptores GNSS Trimble R8, R6, R4 y 5800

Si este receptor estd montado sobre un tripode, mida la altura sin corregir hasta la base
de la ranura entre la base gris y la parte superior blanca de la antena, y seleccione Centro
del tope protector en el campo Medido a.

Consulte el siguiente diagrama donde (1) es el receptor GNSS de Trimble, (2) es la altura
corregida al CFA y (3) es la altura sin corregir de 1,80m.

po6dm §
Y
3

kL 4 h

Sugerencia - Si esta usando un tripode de altura fija, podra medir la altura a la base de la
cubierta de la antena y seleccione Base del soporte de la antena en el campo Medido
a.
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